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OZNACZENIE/OPROGRAMOWANIE

WERSJA OZNACZENIE UWAGI

B9:1.0.1/1.x.x/P:1.0.x | —z programowanym czasem pracy
B9:1.0.1/1.x.x/P:1.1.x | —wprowadzenie procedury zdalnej nauki dla funkcji SBS i furtki CH2
B9:1.0.1/1.3.x/P:1.x.x | —zmiana logiki wejscia STOP, dodatkowa funkcja SOFT START

eLBoE B9:1.0.3/1.6.x/P:1.x.x | —po zatgczeniu zasilania ruch bramy przez petny zaprogramowany czas
B9:1.0.3/1.7.x/P:1.x.x | —dodatkowy tryb pracy bramy 1-skrzydtowej
B9:1.0.3/1.8.x/P:1.x.x | —z programowanym czasem wybiegu
B9:1.0.2/1.x.x/P:1.0.x | —z programowanym czasem pracy i obstugg zewnetrznych kraricéwek
B9:1.0.2/1.x.x/P:1.1.x | —wprowadzenie procedury zdalnej nauki dla funkcji SBS i furtki CH2
B9:1.0.2/1.3.x/P:1.1.x | —zmiana logiki wejscia STOP, dodatkowa funkcja SOFT START

eLBIEk B9:1.0.4/1.6.x/P:1.1.x | —po zatgczeniu zasilania ruch bramy przez petny zaprogramowany czas
B9:1.0.4/1.7.x/P:1.1.x | —dodatkowy tryb pracy bramy 1-skrzydtowej
B9:1.0.4/1.8.x/P:1.1.x | —z programowanym czasem wybiegu
B9:1.0.1/1.x.x/P:2.0.x | —z programowanym czasem pracy
B9:1.0.1/1.3.x/P:2.x.x | —zmiana logiki wejscia STOP, dodatkowa funkcja SOFT START

eLB9H B9:1.0.3/1.6.x/P:2.x.x | —po zataczeniu zasilania ruch bramy przez petny zaprogramowany czas
B9:1.0.3/1.7.x/P:2.x.x | —dodatkowy tryb pracy bramy 1-skrzydtowej
B9:1.0.3/1.8.x/P:2.x.x | —z programowanym czasem wybiegu
B9:1.0.2/1.x.x/P:2.0.x | —z programowanym czasem pracy i obstugg zewnetrznych kraricowek
B9:1.0.2/1.3.x/P:2.0.x | —zmiana logiki wejscia STOP, dodatkowa funkcja SOFT START

eLB9Hk B9:1.0.4/1.6.x/P:2.0.x | —po zataczeniu zasilania ruch bramy przez petny zaprogramowany czas

B9:1.0.4/1.7.x/P:2.0.x

—dodatkowy tryb pracy bramy 1-skrzydtowej

B9:1.0.4/1.8.x/P:2.0.x

—z programowanym czasem wybiegu

Zgodnie z obowigzujagcymi przepisami dotyczacymi utylizacji niepotrzebnego
sprzetu przez
zawierajgcego taki symbol NIE WOLNO wyrzucaé wraz z innymi $mieciami. W tym
przypadku uzytkownik jest odpowiedzialny za odpowiednig utylizacje przez
dostarczenie urzadzenia do wyznaczonego punktu, lub producenta ktéry zajmie sie
jego dalszg utylizacjg. Osobne zbieranie i przetwarzanie wtérne niepotrzebnych

uzytkownikéw prywatnych w Unii Europejskiej przedmiotu

urzadzen utatwia ochrone srodowiska naturalnego i zapewnia, ze utylizacja odbywa

sie w sposdb chronigcy zdrowie cztowieka i srodowisko. Uwaga ta dotyczy takie
zuzytych baterii i akumulatordéw.
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Nr:
6/2016/D2

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE
SIMPLIFIED EU DECLARATION OF CONFORMITY

PRODUCENT/HEREBY,

PPHU ELDRIM JANUSZ JANOWSKI

Franciszkaniska 3, 33-300 Nowy Sqcz

niniejszym oswiadcza, ze typ urzqdzenia eLB9 jest zgodny z dyrektywami:

EMC 2014/30/UE, LVD 2014/35/UE, RED 2014/53/UE, ROHS 2011/65/UE, MD 2006/42/UE
declares that the equipment type elLB9 is in compliance with Directives:

EMC 2014/30/UE, LVD 2014/35/UE, RED 2014/53/UE, ROHS 2011/65/UE, MD 2006/42/UE
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym:
The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address:
eldrim.pl
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ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Przed montazem i pierwszym uzyciem sterownika zapoznaj sie doktadnie z instrukcja

obstugi i zachowaj ja na wypadek koniecznosci uzycia w przysztosci.

OZNACZENIE SYMBOLI

WAZNE WSKAZOWKI BEZPIECZENSTWA!

INFORMACJA'!

Zgodnie z obowigzujacymi przepisami europejskimi, brama z napedem
musi zostaé wykonana zgodne z Dyrektywa 2006/42/WE. Musi réwniez
spetnia¢ wymagania norm: EN 13241-1; EN 12445; EN 12453 oraz EN 12635.

Zgodnie z postanowieniami Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE oswiadcza sie, ze produkt
nie moze zosta¢ oddany do eksploatacji, az do momentu, gdy maszyna finalna, do ktdrej jest
wbudowany lub ktérej jest podzespotem, uzyska oswiadczenie o zgodnosci z dyrektywami oraz
odpowiednimi przepisami, ktére maszyna finalna musi spetniaé.

ZALECENIA OGOLNE

e Osoba montujaca, konserwujgca oraz wszyscy uzytkownicy napedu bezwzglednie musza sie
zapoznac z Instrukcjg montazu i eksploatacji.

e Instrukcje montazu i eksploatacji przechowywaé w dostepnym miejscu.

e Produkt uzywac zgodnie z jego przeznaczeniem.

e Przestrzegaé¢ i dotrzymywac przepisow BHP oraz norm obowigzujgcych w odpowiednich
krajach.

e Montaz, podfaczenie oraz pierwsze uruchomienie napedu bramy moze by¢ wykonane
wytacznie przez wykwalifikowane osoby.

e Naped instalowac tylko w prawidtowo zamontowanych bramach.

e Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac przy napedzie odtgczyé napiecie zasilania i
zabezpieczy¢ przed przypadkowym  wigczeniem. Dotyczy to réwniez zasilania
akumulatorowego.

e Podczas jakichkolwiek prac spawalniczych zlokalizowanych w poblizu bramy, odfaczyé brame
od zrédta zasilania i odfaczyé obwody elektroniczne.

e Sposoby wykonania instalacji elektrycznej jak réwniez jej zabezpieczenia przed porazeniem
elektrycznym sg okreslone przez obowigzujgce normy i przepisy prawne.

e Zamontowac urzadzenia zabezpieczajgce (fotokomorki, listwy krawedziowe, kurtyny itp.).

e Na bramie zamontowac tabliczke ostrzegawczg —Brama w ruchu automatycznym.

e Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody i zaktdcenia w- pracy wynikajace z
nieprzestrzegania niniejszej instrukcji montazu i eksploatacji.

Przestrzega¢ wszystkich wskazowek montazowych. Nieprawidiowy
montaz moze prowadzi¢ do powazinych obrazen ciata.




ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

EKSPOLOATACIA

e Naped uzywaé tylko wéwczas, gdy zamontowany jest zgodnie z obowigzujgcymi normami
oraz gwarantuje bezpieczenstwo uzytkownikowi.

e Brama moze by¢ uzytkowana wyfacznie przez osoby przeszkolone.

e Dzieci oraz osoby niepetnosprawne umystowo nie mogg sterowac brama.

o Nie wkfadac rak lub innych czesci ciata do poruszajgcej sie bramy lub jej ruchomych czesci.

o Nie wktadac¢ zadnych przedmiotéw lub elementéw mechanicznych do poruszajacej sie bramy
lub jej ruchomych czesci.

e Przejezdzac przez brame dopiero po jej catkowitym otwarciu.

e W przypadku automatycznego zamykania bramy krawedzie zabezpieczy¢ zgodnie z
obowigzujgcymi normami.

e Podczas ruchu bramy w jej strefie pracy nie mogg znajdowac sie dzieci, osoby doroste,

zwierzeta ani zadne przedmioty.

Regularnie sprawdzaé dziatanie elementéw zabezpieczajacych.

Usterki mogace mie¢ wptyw na bezpieczenstwo uzytkowania nalezy niezwtocznie usuwac.

Naped eksploatowac w strefach niezagrozonych eksplozjg.

Nie uzywaé napedu w pomieszczeniu z agresywng atmosfera.

Nie wolno stosowac swietldwek jako sygnalizacji swietlnej.

Przynajmniej co 6 miesiecy przeprowadzié prace kontrolno-konserwacyjne.

INSTALACIA

e Bramy otwierane automatycznie za pomocg napedu muszg spetniaé wymagania
obowigzujgcych norm i dyrektyw, np. EN 12604, EN 12605.

e Uzytkowac¢ tylko sprawny technicznie naped zgodnie z jego przeznaczeniem, z
uwzglednieniem zasad bezpieczeristwa i zagrozen i przestrzegajac z instrukcji montazu i
eksploatacji.

e Brama podczas otwierania lub zamykania nie moze sie przechyla¢ i musi byc
wypoziomowana.

e Brama musi sie prawidtowo poruszaé¢ w catym zasiegu jej pracy.

e Brama musi by¢ stabilna i sztywna, tj. podczas otwierania i zamykania nie moze sie wyginaé

lub skrecac.

Jezeli nie wykorzystuje sie wytgcznikdw krancowych to nalezy zamontowac ograniczniki.
Podczas montazu przestrzegac przepisow BPH.

Instalacje przeprowadzi¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami.

Instalacje sterownika mogg wykonywac tylko wykwalifikowane osoby z odpowiednimi
uprawnieniami.

e Instalacje nalezy przeprowadzi¢ z zachowaniem podstawowej ochrony przed wytadowaniami

ESD.

e Nie nalezy podfagcza¢ napedu do zasilania wczesniej niz podano to w instrukcji, nie
stosowanie sie do tego zalecenia moze grozi¢ porazeniem pradem.

UWAGI BEZPIECZENSTWA

e Niedozwolone jest przechodzenie lub przejezdzanie pod poruszajgca sie brama.

e Niedozwolone jest podnoszenie lub przesuwanie za pomocg bramy przedmiotéw lub osob.

¢ Nadajnik sterujgcy nalezy chronic¢ przed dzie¢mi, gdyz moga uzy¢ go do zabawy.

e Brame wolno uruchomic¢ tylko wtedy, gdy cata strefa ruchu bramy jest dobrze widoczna i
wolna od przeszkéd.




OPIS URZADZENIA

PRZEZNACZENIE

Sterownik eLB9 jest przeznaczony dla napedéw bramowych wykorzystujacych dwa
silniki/sitowniki na napiecie 230Vac o mocy do 500W. Doskonale nadaje sie do pracy ciggtej, mozna
zastosowac go na posesjach prywatnych i w firmach. Zastosowany system zmiennego kodowania
nadajnikéw firmy Microchip sprawia iz system staje sie niedostepny dla osoby nieautoryzowane;.
eLB9 dostepny jest w dwadch gtéwnych wersjach:

eLB9x —z programowanym czasem pracy

eLB9xk —z programowanym czasem pracy i obstugqg zewnetrznych kraricowek
UWAGA!

eLB9H i eLB9Hk —-wspdtpracujq z nadajnikami zgodnymi ze standardem transmisji Keeloq

pracujgcymi na czestotliwosci 433.92MH:z.

elB9E i elLB9Ek —wspdtpracujq z wszystkimi nadajnikami firmy eldrim zgodnymi ze

standardem transmisji Keeloq pracujgcymi na czestotliwosci 433.92MHz.

ZALETY STEROWNIKA

e tagodny start i stop, co zwieksza zywotnos¢ bramy.

e Sterowanie za pomocg nadajnikéw z kodem dynamicznie zmiennym Keeloq.

e Sterowanie na przyciski dzwonkowe.

e Funkcje: AUTOZAMYKANIE, TYLKO OTWORZ, FURTKA (otwarcie jednego skrzydta).
e Regulacja sity ciggu.

Regulacja czasu pracy.

e  Funkcja zwolnienia.

e Funkcja SOFT START (od wersji B9:1.x.x/1.3.X/P:x.x.X).

e Praca w trybie 1-skrzydtowym (od wersji B9:1.x.x/1.7.X/P:x.X.X).
e Programowany czas wybiegu (od wersji B9:1.x.x/1.8.X/P:x.x.x).

e Automatyczne rozpoznawanie typu krancéwek.

e Sygnalizacja Swietlna.

e Funkcja skrécenia czasu autozamykania po wykryciu przejazdu.

Mozliwos¢ instalacji bariery podczerwieni.

e Funkcja testowania fotokomdrek zwiekszajgca bezpieczenstwo.
e Mozliwos¢é podtaczenia elektrozamka.

e Sygnalizacja stanu wejsc.

e Zdalne programowanie nadajnikow w wersji eLB9E i eLBIEKk.

e Prosta procedura instalacji i programowania.

SPOSOB DZIAtANIA

Sterowanie napedu odbywa sie po poprzez zaprogramowany w eLB9 przycisk nadajnika lub
przyciski dzwonkowe: sterowania sekwencyjnego SBS, sterowania furtkg WI i zatrzymania STOP . W
przypadku sterowania z wejscia SBS i nadajnika przypisanego do tej funkcji dziatanie polega na
wykonywaniu polecer krok-po kroku OTWORZ-STOP-ZAMKNIJ-STOP lub przy wiaczonej funkcji
TYLKO OTWORZ na mozliwoéci jedynie otwarcia bramy. Po zataczeniu zasilania pierwszym rozkazem
jest otwieranie, jesli wydamy nastepne polecenie w trakcie ruchu bramy to jg zatrzymamy, a
nastepnie mozemy uruchomi¢ jg w kierunku zamykania. Sterowanie funkcja FURTKI (otwieranie
jednego skrzydta M1) odbywa sie z wejscia WI i/lub przyciskiem nadajnika przypisanego do tej
funkcji.

UWAGA! W zaleznosci od wersji oprogramowania po wiaczeniu zasilania
sterownik przyjmuje, Zze brama znajduje sie w pozycji Srodkowej i po pierwszym
sygnale sterujgcym silniki zataczane sg na potowe zaprogramowanego czasu
pracy (wersje od B9:1.x.x/1.0.x/P:x.x.x do B9:1.x.x/1.5.x/P:x.x.x), a od wersji

B9:1.x.x/1.6.x/P:x.x.x na petny czas.




UWAGA! Synchronizacja nastaw nastepuje po osiggnieciu pozycji

krancowych (wytacznikow lub ogranicznikéw krancowych) i zakonczeniu cyklu
pracy —wyt3czeniu silnikdw. Jezeli brama nie jest zsynchronizowana to silnik po
dojechaniu do ogranicznika pomimo tego, ze brama sie nie porusza moze
jeszcze przez jaki$ czas by¢ zatgczony (maksymalnie przez zaprogramowany czas
pracy) —bezwzglednie nalezy zaczekaé, az sterownik wytaczy silniki (zgasnie
lampa sygnalizacyjna, stycha¢ wytgczenie przekaznikdw) i dopiero wtedy mozina

uruchamiaé ponownie naped. Przy braku napiecia zasilania zalecane jest reczne

ustawienie bramy w pozycji petnego zamkniecia.

Sterowanie furtka (otwieranie skrzydta M1) mozliwe jest w pozycji petnego

zamkniecia po synchronizacji potozen kraricowych.

Sterownik eLB9 wyposazony jest w dodatkowy bezpotencjatowy styk NO. Moze on petnié

dwie funkcje:

o wigcznik elektrozamka bramy —0.5s przed rozpoczeciem ruchu w kierunku otwierania jest
zataczany aby odblokowac zaczep —czas zatgczenia 3s.

e uniwersalny kanat wyjsciowy CH2 —sterowany jest za pomocg nadajnikéw przypisanych do
funkcji FURTKI/CH2.

UWAGA!

Od trybu pracy wyjscia CH2/EZ zalezy zasada dziatania nadajnikéw
przypisanych do funkcji FURTKI. Przy ustawieniu CH2/EZ w pozycji ON
nadajniki sterujg skrzydtem M1 (od petnego zamkniecia), a przy CH2/EZ w
pozycji OFF niezaleznie sterujg przekaznikiem CH2/EZ.

W zaleznosci od wersji sterownika logika wejscia STOP moze sie réznic.

WERSJE B9:1.x.x/1.0.x/P:x.x.x i B9:1.x.x/1.1.x/P:X.X.X

STAN BRAMY

DZIALANIE

STOP

BLOKADA RUCHU -CZEKAJ NA STAN NIEAKTYWNY - CZEKAJ NA SYGNAt STERUJACY

OTWIERANIE

ZAMYKANIE
(Autozamykanie
wytaczone)

ZAMYKANIE
(Autozamykanie
wtgczone)

ODLICZANIE CZASU
AUTOZAMYKANIA

STOP—->CZEKAJ NA STAN NIEAKTYWNY->CZEKAJ NA SYGNAL STERUJACY

OD WERSJI B9:1.x.x/1.3.x/P:x.x.x DO WEJSCIA STOP MOZNA PODtACZYC DRUGA PARE

FOTOKOMOREK.
STAN BRAMY DZIALANIE
STOP BLOKADA RUCHU -CZEKAJ NA STAN NIEAKTYWNY->CZEKAJ NA SYGNAL STERUJACY
OTWIERANIE STOP->CZEKAJ NA STAN NIEAKTYWNY->CZEKAJ 55->0TWORZ
ZAMYKANIE
(Autozamykanie STOP->CZEKAJ NA STAN NIEAKTYWNY—-CZEKAJ NA SYGNAL STERUJACY
wytqczone)
ZAMYKANIE
(Autozamykanie STOP->CZEKAJ NA STAN NIEAKTYWNY->CZEKAJ CZAS AUTOZAMYKANIA-> ZAMKNLJ
wigczone)

ODLICZANIE CZASU
AUTOZAMYKANIA

KAZDY AKTYWNY SYGNAt RESETUJE ODLICZANIE CZASU (LICZENIE OD NOWA)




Zasilanie sterownika

DANE TECHNICZNE

AC 230Vac +/-10x 50Hz

Zakres temperatur pracy

-20 do +70°C

Napiecie zasilania silnika

AC 230V+/-106 50Hz Vac

Pobdr mocy w stanie spoczynku

<3W (bez akcesoriéw)

Odbiornik radiowy

433.92MHz OOK

Zasieg do 200m

Typ nadajnika
eLB9E,eLB9Ek firmy eLdrim zgodny z transmisjg Keeloq
eLB9H,eLB9Hk zgodny z transmisjg Keeloq

Pamiec nadajnikow 32 szt.

Maksymalna moc silnika <=500W

Maksymalna obcigzalnos¢ kanatu CH2

1A/30VDC, 0.3A/60VDC, 0.5A/125VAC

Maksymalny czas autozamykania

25min

Maksymalny czas pracy

2min

Maksymalny czas przerwy

10s przy otwieraniu
20s przy zamykaniu

Typ bezpiecznika

5A/230V, ¢5x20

Waga
eLB9x
eLB9xk

470g
480g
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INSTALACJA STEROWNIKA

Przed przystgpieniem do instalacji upewnic sie czy wszystkie zalecenia
dotyczace bezpieczenstwa sg spetnione.

Wszelkie prace instalacyjne mogg by¢ wytacznie wykonywane przez
osoby wykwalifikowane. Instalacja elektryczna oraz podiaczenie urzadzen
elektronicznych moga by¢ wykonane wytacznie przez osoby posiadajace
odpowiednie uprawnienia elektryczne.

Wytaczyc¢ zasilanie.

Zamontowa¢ mechanicznie sterownik.

Wyciagnac szybkoztaczki.

Podtaczy¢ przewody do szybkoztgczek wedtug opisu na obudowie sterownika lub schematu
podtaczenia:

PwnNR

4.1. Podtaczenie krancéwek otwarcia i zamkniecia —dla wersji eLB9Ek i eLBO9Hk (opcjonalne)

Wytqczniki kraricowe mogq by¢ typu NC lub NO. Sterownik podczas
programowania pracy automatycznie rozpoznaje ich typ.

Wytaczniki krancowe otwarcia i zamkniecia uzywane sg do precyzyjnego zatrzymania
bramy w pozycji petnego zamkniecia lub otwarcia. Nalezy wyregulowa¢ potozenie
magnesow, tak by skrzydta bramy dokfadnie sie otwieraty i zamykaty.

M10L —krancowka otwarcia silnika M1,
M1CL —krancéwka zamkniecia silnika M1
M20L —krancowka otwarcia silnika M2,
M2CL —krancéwka zamkniecia silnika M2,
COM —przewdd wspdlny krancowek.

Jezeli nie wykorzystuje sie dodatkowych wytqcznikéw krarncowych to
nalezy bezwzglednie zamontowac ograniczniki mechaniczne w pozycji
pefnego otwarcia i zamkniecia.

4.2. Podfaczenie fotokomorek

Bariera podczerwieni jest niezbednym elementem zabezpieczenia, ktory nalezy
bezwzglednie podtaczy¢ do sterownika. Nie dopuszcza ona do uderzenia bramg w pojazd,
osobe lub przedmiot znajdujacy sie w_Swietle przejazdu. Fotokomorki sg niezbedne do
poprawnej pracy urzadzenia i zapewniajg bezpieczenstwo. Wymagane jest podtaczenie
kurtyny zabezpieczajacej lub innego dodatkowego zabezpieczenia chronigcego przed
zgnieceniem w Swietle pracy skrzydet podczas zamykania. Nalezy podtgczy¢ je szeregowo z
fotokomdrkami.

+24VDC — plus zasilania fotokomérek

COM —minus zasilania odbiornika fotokomorki
FOTOCOM —minus zasilania nadajnika fotokomarki
COM —wyjscie COM fotokomorki

FOTO IN —styk NC fotokomorki

Wydajnosc¢ zasilania 24V ztgcza wynosi 400mA, w zwiqgzku z tym
nalezy upewni¢ sie czy sumaryczne obciqzenie zasilania nie przekracza tej
wartosci prqgdu. Przyktadowe podtqczenie fotokomodrek znajduje sie na
schemacie podtgczenia.

W przypadku niewykorzystywania wejscia fotokomdrek nalezy zatozyé
zwore pomiedzy FOTO IN oraz FOTO COM.




4.3. Podtaczenie zabezpieczen STOP
Zabezpieczenia typu NC monitorujgce przestrzen zasiegu skrzydet nalezy podtaczy¢
szeregowo do wejscia STOP i COM. Sg one niezbedne do poprawnej pracy urzadzenia i
zapewniajg bezpieczenstwo.
STOP — wejscie zabezpieczer NC
COM —przewdd wspdlny

W _przypadku niewykorzystywania wejscia STOP nalezy zatozyé zwore
pomiedzy STOP oraz COM.

4.4. Podfaczenie przycisku sterowania recznego SBS i funkcji furtki WI

Podtfaczenie powinno by¢ wykonane przewodem 2x 0,5mm (typ przewodu powinien
by¢ zgodny z normami CEl 20-22; CEl EN50267-2-1), maksymalna dtugo$¢ przewodu
uzalezniona jest od jego parametrow elektrycznych, w zwigzku z tym nalezy przyjgc
nastepujgca zasade iz przy wymaganej dtugosci przewodu jego rezystancja nie powinna by¢
wieksza niz 100o0hm. Standardowo zastosowanie przewodu o przekroju 0,5 mm i diugosci
nie wiekszej niz 20m wystarcza do poprawnej pracy sterownika, przy wymaganych
wiekszych odlegtosciach mozna stosowaé przewody 4x0,5(mm) taczac zyty rownolegle —
parami, lub zwiekszajgc przekréj przewodu (2x 1mm).

SBS —przycisk dzwonkowy sterowania sekwencyjnego
WI —przycisk dzwonkowy sterowania funkcjg FURTKI
COM —przewdd wspdlny

4.5. Podtaczenie elektrozaczepu
Elektrozaczep podtaczany jest do dodatkowego styku bezpotencjatowego CH2. Przy
doborze zaczepu nalezy uwzgledni¢ ograniczenia obcigzalnosci przekaznika (patrz. DANE
TECHNICZNE). Wymagane jest zewnetrzne zrédio zasilania dobrane odpowiednio do
wybranego modelu.
CH2 (pin 1) —jeden koniec cewki elektrozaczepu
CH2 (pin 2) —_minus zewnetrznego zasilania

Elektrozaczep zabezpieczy¢ warystorem lub innym elementem
eliminujgcym  przepiecia  powstate  podczas  zalqgczania/wytqczania
indukcyjnosci.

W nastepnej kolejnosci nalezy wykonac¢ potqczenia elektryczne ziqcz
wykorzystujgcych napiecie 230Vac.

4.6. Podtaczenie silnikéw M1 i M2
Silnik M1 jest uruchamiany jako pierwszy (skrzydto nachodzace). Podtgczenie
silnikdw nalezy wykonac zgodnie z opisem na ptytce PCB:

COM —wspadlny przewdd silnika
OP —przewdd silnika uruchomiajgcy go w kierunku otwierania

1
M CL —przewdd silnika uruchamiajgcy go w kierunku zamykania
PE —przewdéd ochronny PE
COM —wspdlny przewdd silnika
M2 OP —przewdd silnika uruchomiajgcy go w kierunku otwierania

CL —przewdd silnika uruchamiajgcy go w kierunku zamykania

PE —przewéd ochronny PE



Silniki muszg by¢ wyposaione w kondensatory rozruchowe. W
przeciwnym wypadku naleiy je odpowiednio dobrac i podfqczyé pomiedzy
wejscia OP i CL dla kazdego z silnikow.

4.7. Podfaczenie oswietlenia sygnalizacyjnego
Podtgczenie zaréwki o mocy nie przekraczajgcej 40W/230V nalezy wykonaé¢ do
ztgcza LAMP:

(v

N —przewéd neutralny lampy
L —przewdd fazowy lampy

Nie wolno stosowac swietlowek jako sygnalizacji swietlnej.

>

4.8. Podfaczenie zasilania
Ostatnim etapem podtaczenia jest podtgczenie zasilania sterownika, nalezy podtaczy¢
kolejno przewody:
PE —przewdd ochronny
L —przewdd fazy
N —przewéd neutralny

Zasilanie sterownika zabezpieczy¢ poprzez zastosowanie wylgcznika
roznicowo-prgdowego.

>

5. Umiesci¢ szybkoztaczki z powrotem w sterowniku.

Przed uruchomieniem urzqdzenia nalezy sprawdzi¢ zasilanie,
uziemienie oraz przewody. Przewody nie powinny by¢ za dftugie, nie
dopuszczalnym jest zwijanie pozostatego przewodu w tzw. "petle" oraz
jednoczesne prowadzenie przewodow zasilania sterownika, silnika i
przewodow sterowania.

6. Ustawic¢ brame recznie w pozycji zamkniecia.

7. Od wersji B9:1.x.x/1.7.x/P:x.x.x wybraé tryb pracy 1-skrzydtowej lub 2 skrzydtowej -wedtug
procedury opisanej w paragrafie Programowanie.

8. Wiaczyc zasilanie.

9. Sprawdzi¢ kierunek otwierania.

Nacisniecie przycisku sterowania recznego SBS lub nadajnika, ktéry zostat
zaprogramowany uruchamia brame w kierunku otwierania, jesli jest inaczej nalezy zamienic
ze sobg przewody podtgczone do ztgcz OP i CL (po wczesniejszym odtgczeniu napiecia
zasilania).

>

10. Wyregulowac site ciagu silnikow.
Regulacji sity ciggu dokonuje sie potencjometrem FORCE. Regulacje nalezy wykonac
za pomocy Srubokreta —obrét zgodnie ze wskazdwkami zegara zwieksza site ciagu,
przeciwnie zmniejsza j3.

Regulacja powinna zostac przeprowadzona zgodnie z obowiqzujgcymi
normami.

11. Zaprogramowac¢ czas SOFT START (od wersji B9:1.x.x/1.3.x/P:x.X.x).

12. Zaprogramowac prace silnikdw —wedtug procedury opisanej w paragrafie Programowanie.

13. Odpowiednio skonfigurowac sterownik oraz zaprogramowac nadajniki zdalnego sterowania.

14. Sprawdzi¢ czy skrzydta poprawnie zatrzymujg sie w pozycjach krancowych. Jezeli nie to
sprawdzi¢ poprawnosc podtaczenia -oraz ponownie przeprowadzi¢ procedure programowania
pracy skrzydet.

15. Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania catego automatu i wszystkich podigczonych elementéw
zabezpieczajgcych, sygnalizacyjnych i sterujacych (wytaczniki krancowe, fotokomorka, listwa
krawedziowa, sygnalizacja swietlna itp.)

16. Przeszkoli¢ wszystkich uzytkownikéw bramy.
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Przed uruchomieniem bramy sterownik sprawdza poprawno$¢ dziatania
fotokomdrek poprzez odtjczenie i zatgczenie zasilania nadajnika. W
przypadku, gdy jest to niemoiliwe (np. przy zasilaniu bateryjnym lub
zewnetrznym) nalezy podtaczy¢ styk odbiornika fotokomoérki pomiedzy
wejscie FOTO COM, a FOTO IN.
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Programowanie sterownika odbywa sie za pomocg przyciskow SETUP, LEARN, diod LED1 i
LED2 umieszczonych na ptytce sterownika oraz 4 przetgcznikéw funkcji.

Programowanie moze odbywac sie tylko ,gdy brama jest w stanie stopu. Jezeli zaczniemy
programowac sterownik, gdy odliczany jest czas autozamykania to odliczanie zostanie zatrzymane
i ,aby zamkng¢ brame nalezy przycisngé przycisk SBS lub nadajnika zdalnego sterowania.

Logika sterownika i typ silownikdw wymagaja zaprogramowania w pierwszej
kolejnosci czas soft startu a nastepnie pracy silnikdw oraz czasu wyprzedzenia skrzydta M1
do M2.

TRYB PRACY (od wersji B9:1.x.x/1.7.x/P:x.x.x)

Sterownik moze wspdtpracowac z bramg 1-skrzydtowg lub 2-skrzydtowa. Po zatgczeniu zasilania
sprawdzany jest stan wejscia WI i odpowiednio ustawiany tryb pracy. Ma on wptyw m.in. na
procedure nauki.

USTAWIANIE TRYBU PRACY

Zasilanie sterownika musi by¢ wytaczone. { |

d—
Aby ustawié tryb pracy 1-skrzydtowej zatéz [
zwore pomiedzy wejscie WI, a COM.
(UWAGA! Podczas normalnej pracy wejscie WI
musi by¢ caty czas zwarte.) (:IHZIElz gg § g 1 gz ;§
) [
Aby ustawi¢ tryb pracy 2-skrzydtowe;j
wejscie WI musi by¢ rozwarte. :
(Podczas normalnej pracy wejscie WI mozna s _ / -
wykorzystywac do sterowania funkcjg furtki.) cH2Ez 38 § HE a 6% §§
Wiacz zasilanie. Po zmianie trybu wykonaj
procedure programowania pracy i sprawdz {’
poprawnos¢ dziatania catego urzadzenia. —




SYGNALIZACJA SWIETLNA

Podczas ruchu bramy sygnalizacja jest wtgczona. Dodatkowo moze pracowaé jako oswietlenie
pomocnicze podjazdu czy garaiu z opdinionym wytgczeniem. Programowanie czasu nalezy
wykonywac przy wytgczonym przetgczniku AUTO CL.

USTAWIANIE CZASU OPOZNIENIA WYLACZENIA SWIATLA

Ustawiamy w zakresie od 0s do 25min z krokiem 15s. Fabrycznie: Os

Jezeli witgczona jest funkcja AUTOZAMYKANIA to
przetgcznik AUTO CL ustaw w pozycje OFF.

Przytrzymaj przycisk SETUP krdcej niz 3s.
Przycisniecie sygnalizowane jest Swieceniem
diody LED1.

Pusc¢ przycisk SETUP.

Dioda LED1 zacznie szybko mrugac.

W ciggu 5s rozpocznij ustawianie czasu.
Nacisnij x razy przycisk SETUP. Jedno
przycisniecie odpowiada 15s. Kazde przycisniecie
sygnalizowane jest Swieceniem diody. Gdy w
ciggu tych 5s przycisk nie zostanie nacisniety to
sterownik ustawi czas Os.

SETUP X razy&

Po 3s od ostatniego przycisniecia dioda LED
zamruga 3 razy. Sterownik zapamieta ustawienia
i powréci do normalnej pracy.

©=@ >*=0

Jezeli przed programowanie wigczona byta
funkcja AUTOZAMYKANIA to przetgcznik AUTO
CL ustaw w pozycje ON.

ol e

FUNKCJA AUTOZAMYKANIE

Po zatrzymaniu bramy po sygnale OTWARCIA odliczany jest ustawiony przez uzytkownika czas po
ktdrym nastgpi ZAMYKANIE. Podczas odliczania $wiatto swieci. Dla bezpieczenstwa uzytkownika
wymagane sg fotokomorki, (aby brama nie zamkneta sie, gdy w jej Swietle jest przeszkoda!).
Dodatkowo przy wtgczonej funkcji FOTO CLOSE fotokomorki skrécg czas autozamykania i po
wykryciu przejazdu brama zamknie sie po 5s. Kazdy wykryty przejazd spowoduje ponowne
odliczanie tego czasu. Jezeli brama znajduje sie w pozycji petnego otwarcia to kazdy sygnat
probujgcy uruchomic jg w kierunku otwierania spowoduje odliczanie czasu autozamykania od nowa.
UWAGA! Zatrzymanie bramy nadajnikiem lub przyciskiem sterujacym podczas zamykania
zatrzymuje odliczanie i, aby zamkng¢ brame nalezy ponownie nacisnac¢ przycisk sterujgcy -mozna
wykorzystac to w sytuacji, gdy przez jakis czas potrzebne jest pozostawienie bramy otwarte;j.

Aby wigczy¢€ funkcje ustaw przetacznik AUTO CL
w pozycje ON.

aliie

Ustaw pozadany czas autozamykania wedtug
procedury.

USTAWIANIE CZASU AUTOZAMYKANIA

Aby wytaczy¢ funkcje ustaw przetgcznik AUTO CL
w pozycje OFF.

| st




USTAWIANIE CZASU AUTOZAMYKANIA

Ustawiamy w zakresie od 15s do 25min z krokiem 15s. Fabrycznie: 6min

Przetacznik AUTO CL musi by¢ w pozycji ON.

aliie

Przytrzymaj przycisk SETUP krdcej niz 3s.
Przycisniecie sygnalizowane jest Swieceniem
diody LED1.

éﬁ SETUP <3$.

Pusé przycisk SETUP.

&
SETUP

Dioda LED1 zacznie szybko mrugac.

e

W ciggu 5s rozpocznij ustawianie czasu.
Nacisnij x razy przycisk SETUP. Jedno
przycisniecie odpowiada 15s. Kazde przycisniecie
sygnalizowane jest Swieceniem diody. Gdy w
ciggu tych 5s przycisk nie zostanie nacisniety to
sterownik ustawi czas fabryczny.

SETUP X razy&

Po 3s od ostatniego przycisniecia dioda LED1
zamruga 3 razy. Sterownik zapamieta ustawienia
i powrdci do normalnej pracy.

©=@ *=0

CZAS WYPRZEDZENIA SKRZYDtA M1 do M2

Jezeli skrzydta nachodzg na siebie to nalezy ustawi¢ czas wyprzedzenia M1 do M2. Czas
wyprzedzenia przy zamykaniu jest dwukrotnie dtuzszy niz przy otwieraniu. Nalezy tak wyregulowac
ustawienia, aby nie doszto do kolizji skrzydet lub skrzydto nachodzace nie osiggneto pozycji

krancowej zamkniecia wczesniej niz drugie.

Ustawiamy w zakresie od Os do 10s z krokiem 1s. Fabrycznie: Os

Przytrzymaj przycisk SETUP.

SETUP ‘

Dioda LED1 zaswieci sie, a nastepnie zgasnie.

@-0

Pus¢ przycisk SETUP.

&
SETUP

Dioda LED1 zacznie szybko mrugac.

&

W ciggu 5s rozpocznij ustawianie czasu.
Nacisnij x razy przycisk SETUP. Jedno
przycisniecie odpowiada 1s przy otwieraniu i 2s
przy zamykaniu. Kazde przycisniecie
sygnalizowane jest Swieceniem diody. Gdy w
ciggu tych 5s przycisk nie zostanie nacisniety to
sterownik ustawi czas Os.

SETUPX razv&




Po 3s od ostatniego przycisniecia dioda LED1

zamruga 3 razy. Sterownik zapamieta ustawienia ,:>& 3X —=> O

i powrdci do normalnej pracy.

PROGRAMOWANIE PRACY SILNIKOW

Maksymalny czas pracy silnika wynosi 2min (przy petnej predkosci). Sterownik umozliwia
zaprogramowanie zwalniania skrzydet —w tym czasie silnik pracuje z obnizong predkoscig
dojezdzajgc do pozycji petnego otwarcia lub zamkniecia.

UWAGA! Wylqgczniki kraricowe mogq byc¢ typu NC lub NO. Sterownik podczas programowania
pracy automatycznie rozpoznaje ich typ. Jezeli nie wykorzystuje sie dodatkowych wytgcznikow
kraricowych to nalezy bezwzglednie zamontowac¢ ograniczniki_ mechaniczne w pozycji petnego
otwarcia i zamkniecia. Sterownik automatycznie do zaprogramowanych nastaw dodaje zapas tak
,aby w przypadku zmian obcigzenia (np. spowodowanych wptywem temperatury zewnetrznej)
brama zawsze osiggata pozycje petnego otwarcia i zamkniecia.

UWAGA!DIa trybu bramy 1-skrzydtowej (od B9:1.x.x/1.7.x/P:x.x.x ) podczas procedury nalezy
poming¢ podpunkty dotyczqce skrzydta M2.

USTAWIENIA FABRYCZNE: 60s (bez zwalniania)

UWAGA!
Podczas procedury ignorowane jest wejscie FORCE
fotokomorki.
Przed programowaniem wyreguluj @

potencjometrem FORCE site ciggu zgodnie z
obowigzujgcymi normami.

Przy wykorzystywaniu funkcji tagodnego startu
przed programowaniem pracy silnikéw nalezy SOFT START
najpierw zaprogramowac czas SOFT START.

i iaci STOP
Ustaw skrzydta w pozycji petnego zamkniecia. @ M1CL M2CL

Przytrzymaj przycisk SETUP. é@
yirzymaj przy SETUP

Dioda LED1 zaswieci sie, zgasnie i ponownie
e @=0O=@
zaswieci.

Pus¢ przycisk SETUP. @
SETUP

Dioda LED1 zacznie szybko mrugac. &

Nacisnij przycisk sterowania sekwencyjnego SBS B
krdcej niz 3s lub przycisk nadajnika przypisany do @] SBS {i}‘)ﬂ
tej funkcji. lub - SBS

Skrzydto M1 zacznie sie otwiera¢ z moca
ustawiong na potencjometrze FORCE. Dioda F%@ OTWIERANIE ‘
LED1 bedzie $wiecic.

Aby wyznaczy¢ pozycje zwalniania przed petnym
otwarciem nacisnij przycisk sterowania @} SBS /@;@

sekwencyjnego SBS krdcej niz 3s lub przycisk lub C}?"‘? SBS

nadajnika przypisany do tej funkgc;ji.

Skrzydto M1 bedzie sie otwiera¢ ze zwolniong L% @OTWIERANIE ‘
0

predkoscig. Dioda LED1 bedzie swiecié.



Po najechaniu na krancéwke skrzydto M1
zatrzyma sie w pozycji petnego otwarcia. Dioda
LED1 zgasnie.

LuUB
Aby wyznaczy¢ pozycje recznie nacisnij przycisk
sterowania sekwencyjnego SBS krdcej niz 3s lub
przycisk nadajnika przypisany do tej funkcji.
Dioda LED1 zgasnie.

@, O
M10L

SBS D @smp Q
G’ﬂ lub @f’g@ SBS

Nacisnij przycisk sterowania sekwencyjnego SBS

krdcej niz 3s lub przycisk nadajnika przypisany do

tej funkcji.

SBS B
@ﬂ lub @}@ SBS

Skrzydto M2 zacznie sie otwiera¢ z mocg
ustawiong na potencjometrze FORCE. Dioda
LED1 bedzie swiecic.

F%@OTWIERANIE ‘

Aby wyznaczy¢ pozycje zwalniania przed petnym
otwarciem nacisnij przycisk sterowania
sekwencyjnego SBS krdcej niz 3s lub przycisk
nadajnika przypisany do tej funkgcji.

/f/\\ )y
@ﬂsss N @9@

SBS

Skrzydto M2 bedzie sie otwierac¢ ze zwolniong
predkoscig. Dioda LED1 bedzie swieci.

L%@OTWIERANIE ‘

Po najechaniu na krancéwke skrzydto M2
zatrzyma sie w pozycji petnego otwarcia. Dioda
LED1 zgasnie.

LUB

@STOP Q
M20L

Aby wyznaczy¢ pozycje recznie nacisnij przycisk

sterowania sekwencyjnego SBS krdcej niz 3s lub

przycisk nadajnika przypisany do tej funkcji.
Dioda LED1 zgasnie.

SBS 2 STOP Q
@ﬂ lub OQ@SBS @

Nacisnij przycisk sterowania sekwencyjnego SBS
krdcej niz 3s lub przycisk nadajnika przypisany do
tej funkcji.

SBS AP
@ﬂ lub @}@ SBS

Skrzydto M2 zacznie sie zamykac z mocg
ustawiong na potencjometrze FORCE. Dioda
LED1 bedzie swiecic.

F%@ZAMYKANIE ‘

Aby wyznaczy¢ pozycje zwalniania przed petnym
zamknieciem nacisnij przycisk sterowania
sekwencyjnego SBS krdcej niz 3s lub przycisk
nadajnika przypisany do tej funkgc;ji.

Vo)

SBS

Skrzydto M2 bedzie sie zamykac ze zwolniong
predkoscig. Dioda LED1 bedzie swiecic.

L%@ZAMYKANIE ‘

Po najechaniu na krancéwke skrzydto M2
zatrzyma sie w pozycji petnego zamkniecia.
Dioda LED1 zgasnie.

@STOP O
M2CL

LUB
Aby wyznaczy¢ pozycje recznie nacisnij przycisk
sterowania sekwencyjnego SBS krdcej niz 3s lub
przycisk nadajnika przypisany do tej funkcji.

Dioda LED1 zgasnie.

SBS P STOP Q
@ﬂ lub @9@535 @




Nacisnij przycisk sterowania sekwencyjnego SBS <@
krocej niz 3s lub przycisk nadajnika przypisany do @] SBS /ﬁ}%/
lub = CH1

tej funkgji.

Skrzydto M1 zacznie sie zamykac z mocg
ustawiong na potencjometrze FORCE. Dioda F%@ ZAMYKANIE ‘

LED1 bedzie swiecic.

Aby wyznaczy¢ pozycje zwalniania przed petnym
zamknieciem nacisnij przycisk sterowania @} SBS /@;@;

sekwencyjnego SBS krécej niz 3s lub przycisk lub (}3‘9 SBS

nadajnika przypisany do tej funkgcji.

Skrzydto M1 bedzie sie zamyka¢ ze zwolniong o ZAMYKANIE
predkoscig. Dioda LED1 bedzie $wiecic. L% .
Po najechaniu na krancéwke skrzydto M1
zatrzyma sie w pozycji petnego zamkniecia. @STOP Q
Dioda LED1 zgasnie. M1CL
LUB

Aby wyznaczyé pozycje recznie nacisnij przycisk
sterowania sekwencyjnego SBS krdcej niz 3s lub @ﬂ SBS 2 @STOP Q

przycisk nadajnika przypisany do tej funkcji. lub & SBS
Dioda LED1 zgasnie.

Nacisnij przycisk sterowania sekwencyjnego SBS @
krécej niz 3s lub przycisk nadajnika przypisany do @] SBS /ﬁ}%/
tej funkcji. lub - CH1

Dioda LED1 mrugnie 3 razy potwierdzajgc
zapamietanie ustawien. Sterownik powrdci do & 3x

normalnej pracy.

UWAGA! Jﬁ
Aby powrdci¢ do stanu normalnej pracy bez SETUP lub @ﬂ STOP

zapamietania ustawien nalezy przycisngé

przycisk STOP lub SETUP krécej niz 3s. Brama sie — @STOP & 1x

zatrzyma, a dioda LED1 mrugnie raz.

UWAGA!
Jezeli nie chcemy korzystaé z funkcji zwalniania
to podczas programowania, gdy silnik pracuje z F%@ %} SBS => @STOP
mocy ustawiong na potencjometrze FORCE nie oL/CL
nalezy przyciskac¢ przycisku SBS i nalezy zaczekac
az brama najedzie na krancéwki.
LUB

W ustawianej recznie pozycji krancowej nalezy w F%@ @} ZXSBS —=> @STOP

ciggu 2s nacisngc 2 razy przycisk SBS lub przycisk

nadajnika.
UWAGA! FORCE
. . . . . -m
Po kazdej regulacji mocy silnika na
potencjometrze FORCE oraz zmianie czasu SOFT — SOFT START
START nalezy przeprowadzi¢ ponownie PROGRAMOWANIE PRACY SILNIKA

procedure programowania pracy silnika.

FUNKCIJA SOFT START (od wersji B9:1.x.x/1.3.x/P:x.x.x)

Funkcja SOFT START umozliwia tagodne rozpoczynanie ruchu. Silniki po starcie pracujg z obnizong
predkoscig przez zaprogramowany czas, a nhastepnie z mocg ustawiong na potencjometrze.
UWAGA!

Czas SOFT START ma wplyw na wyznaczanie pozycji zwalniania i nalezy go zaprogramowac przed

programowaniem pracy silnikéw.



Ustawiamy w zakresie od Os do 10s z krokiem 1s

. Fabrycznie: Os

Przytrzymaj przycisk SETUP.

SETUP

Dioda LED1 zaswieci sie, zgasnie, zaswieci i
ponownie zgasnie.

@-0O=0=-0

Pus$é przycisk SETUP.

&
SETUP

Dioda LED1 zacznie szybko mrugad.

@ 4

W ciggu 5s rozpocznij ustawianie czasu.
Nacisnij x razy przycisk SETUP. Jedno
przycisniecie odpowiada 1s. Kazde przycisniecie
sygnalizowane jest Swieceniem diody. Gdy w
ciggu tych 5s przycisk nie zostanie nacisniety to
sterownik ustawi czas Os.

SETUPX razy&

Po 3s od ostatniego przycisniecia dioda LED1
zamruga 3 razy. Sterownik zapamieta ustawienia
i powrdci do normalnej pracy.

©=@ >*=0

CZAS WYBIEGU (od wersji B9:1.x.x/1.8.x/P:x.x.x)

Podczas normalnej pracy brama porusza sie z petng predkoscig i w pozycji zwalniania wyfaczane jest
zasilanie silnikéw na zaprogramowany czas wybiegu (aby uwzgledni¢ bezwtadnos¢), a nastepnie

poruszajg sie one na wolnej predkosci. Jezeli pod

czas zmiany predkosci z petnej na wolng wystepuje

efekt szarpniecia to nalezy skorygowac czas wybiegu.

UWAGA!

Czas wybiegu ma wplyw na wyznaczanie pozycji zwalniania i nalezy go zaprogramowac przed

programowaniem pracy silnikow.

Ustawiamy w zakresie od 0.1s do 2.0s z krokiem

0.1s. Fabrycznie: 0.3s

Przytrzymaj przycisk SETUP.

SETUP

Dioda LED1 zaswieci sie, zgasnie, zaswieci,
ponownie zgasnie i zaswieci.

0-0=0-0-0

Pusc¢ przycisk SETUP.

&
SETUP

Dioda LED1 zacznie szybko mrugac.

e

W ciggu 5s rozpocznij ustawianie czasu.
Nacisnij x razy przycisk SETUP. Jedno
przycisniecie odpowiada 0.1s. Kazde

przycisniecie sygnalizowane jest Swieceniem
diody. Gdy w ciggu tych 5s przycisk nie zostanie
nacis$niety to sterownik ustawi czas fabryczny
0.3s.

SETUP X razy‘(

Po 3s od ostatniego przycisniecia dioda LED1
zamruga 3 razy. Sterownik zapamieta ustawienia
i powréci do normalnej pracy.

©=@ >*=0




FUNKCJA TYLKO OTWORZ

Utatwia komunikacje wjazd-wyjazd gwarantujgc, ze brama nie zamknie sie, gdy inna osoba uruchomi
brame za pomoca przycisku sterowania recznego lub pilota zdalnego sterowania. Funkcja ta dziata
tylko z wiagczonym AUTOZAMYKANIEM.

Aby wiaczy¢ funkcje ustaw przetaczniki AUTO CL EONE HONH
i ONLY OP w pozycje ON. T3 T 5
. . . ON ON
Aby wytaczyé funkcje ustaw przetacznik ONLY H i H H
OP w pozycje OFF. T 2 T 3
FUNKCIJA FOTO CLOSE

Umozliwia szybsze zamkniecie bramy i pozwala na oszczedzanie energii. Wigczenie funkcji powoduje
,2e przy AUTOZAMYKANIU po wykryciu przejechania pojazdu czas autozamykania zostaje skrécony i
brama zamknie sie po 5s. Natomiast przy otwieraniu FURTKI , gdy w $Swietle fotokomdrek pojawi sie
przeszkoda brama zostanie zatrzymana.

Aby wiaczy¢ funkcje ustaw przetacznik FOTO CL HONE EONH
w pozycje ON. L L
¢ i ; ON ON
Aby wytaczyc funkcje ustaw przetgcznik FOTO CL H H i H
w pozycje OFF. L Bl

FUNKCJA WYJSCIA CH2/EZ

Sterownik wyposazony jest w dodatkowe bezpotencjatowe wyjscie typu NO. W zaleznosci od
ustawiert moze petni¢ dwie funkcje. W pierwszej (CH2/EZ w pozycji ON) jako wtagcznik elektrozamka
bramy- aby odblokowa¢ zaczep przekaznik zatgczany jest 0.5s przed rozpoczeciem ruchu w kierunku
otwierania —czas zatgczenia 3s. W trybie tym nadajniki przypisane do funkcji FURTKI/CH2 steruja
skrzydtem M1. W drugiej (CH2/EZ w pozycji OFF) jako uniwersalny kanat wyjsciowy CH2 pracujacy
monostabilnie —sterowany jest za pomocg nadajnikdw przypisanych do funkcji FURTKI/CH2.
UWAGA!

W wersjach B9:1.x.x/1.0.x/x.x.x dla ustawienia CH2/EZ w pozycji OFF po naci$nieciu przycisku
nadajnika przypisanego do funkcji FURTKI/CH2 przekaznik zatgczany jest na 0.5s (elektrozaczep
bramy) oraz uruchamiane jest skrzydto M1 (furtka)

Od wersji B9:1.x.x/1.1.x/x.x.x dla ustawienia CH2/EZ w pozycji OFF po naci$nieciu przycisku
nadajnika przypisanego do funkcji FURTKI/CH2 przekaznik zataczany jest na 3s, a sterowanie
skrzydtem M1 odbywa sie z wejscia WI.

Aby wtgczy¢ funkcje ELEKTROZAMKA BRAMY HONE EO
ustaw przetgcznik CH2/EZ w pozycje ON. L -

[l

Aby wigczyc¢ funkcje sterowania nadajnikami
ustaw przetgcznik CH2/EZ w pozycje OFF.

=L o

i

HI:I:Ig
~ ]

KASOWANIE WSZYSTKICH NADAJNIKOW

Gdy pamiecé jest petna lub mamy problemy z programowaniem nadajnikdow musimy wykonac
procedure kasowania. Procedure tg zalecamy wykona¢ w pierwszej kolejnosci zaraz po instalacji

odbiornika.



Przytrzymaj przycisk LEARN. ﬁ
ytrzymaj przy LEARN

Dioda LED2 zaswieci sie, zgasnie i zacznie
i @=0O=@&
mrugac.

Pus¢ przycisk LEARN. Dioda LED2 bedzie sie @ .
“— LEARN

Swiecidé.

W ciggu 3s ponownie przytrzymaj przycisk ég
LEARN. LEARN

Dioda LED2 mrugnie 3 razy. & 3X

Pusc¢ przycisk. Procedura kasowania zakoriczona. &
Gdy dioda przestanie mrugac odbiornik powrdci @ Q
LEARN

do normalnej pracy.

KASOWANIE NADAJNIKOW Z POSZCZEGOLNEJ FUNKCJI

Jest mozliwos$¢ skasowania nadajnikéw tylko z poszczegdlnej funkcji (SBS lub FURTKA/CH2).

Wejdz do procedury programO\{\./ania nadajnikéw PROCEDURA PROGRAMOWANIA NADAINIKOW
dla danej funkgcji.

W trakcie oczekiwania na kod nadajnika &@
przytrzymaj przycisk LEARN. LEARN

Dioda LED2 mrugnie 3 razy. & 3x

Pus¢ przycisk. Gdy dioda przestanie mrugac 6o
procedura kasowania jest zakoriczona i @ = Q
LEARN

sterownik powrdci do normalnej pracy.

PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW

Mozna zaprogramowac¢ maksymalnie 32 nadajniki z kodem dynamicznym Keeloq. Kazdy przycisk
musi by¢ nauczony osobno. Jest mozliwosé zmiany przyciskow sterujacych dang funkcjg juz
zaprogramowanego nadajnika poprzez powtdrne zaprogramowanie innego przycisku. Przy
programowaniu zmian nalezy pamieta¢, ze podczas programowania do danej funkcji przycisk
niezaprogramowany zastgpi przycisk poprzednio zaprogramowany w tej funkcji. Przycisk wczesniej
zaprogramowany do jednej funkcji po zaprogramowaniu go do drugiej dziata tylko w funkcji drugie;j.

Programowanie nadajnika do funkcji sterowania sekwencyjnego SBS.

Przytrzymaj przycisk LEARN krécej niz 3s. ﬁ <3S
ytrzymaj przy ] LEARN

Dioda LED2 zacznie szybko mrugac. &

W ciggu 10s nacisnij przycisk nadajnika. @@@




Poprawne zaprogramowanie bedzie
sygnalizowane 3-krotnym mrugnieciem diody
LED2. 2 mrugniecia oznaczajg petng pamiec. 1

mrugniecie oznacza koniec czasu nauki.

3x —zaprogramowany

2x —petna pamieé
1x —koniec czasu

Po poprawnym zaprogramowaniu mamy kolejne
10s na zaprogramowanie pozostatych
nadajnikéw itd.

Aby zakonczy¢ procedure nalezy odczekac 10s
od ostatniego programowania lub przycisngé
krétko przycisk LEARN . Dioda LED2
mrugnie i odbiornik powrdci do normalnej pracy.

5 o @@ " =

Programowanie nadajnika do funkcji FURTKI/CH2

W zaleznosci od przetacznika CH/EZ (patrz FUNKCJA WYISCIA CH2/EZ ) za pomoca nhadajnikéw
przypisanych do tej funkcji mozna sterowac kanatem wyjsciowym CH2 lub funkcja furtki - otwarcie
jednego skrzydta bramy (M1). Przy aktywnej funkcji FOTO CLOSE, gdy w czasie otwierania w swietle
fotokomdrek pojawi sie przeszkoda brama sie zatrzyma. Zamkna¢ jg mozna poprzez wcisniecie
przycisku sterowania recznego lub nadajnika zdalnego sterowania przypisanego do tej funkcji. W
potaczeniu z wigczong funkcja AUTOZAMYKANIA i FOTO CLOSE podczas otwierania gdy w swietle
fotokomorek pojawi sie obiekt brama zatrzyma sie, a gdy obiekt zostanie usuniety automatycznie

zamknie sie po 5s.

Przytrzymaj przycisk LEARN.

é@ LEARN

Dioda LED2 zaswieci sie, a nastepnie zgasnie.

@-0

Pus¢ przycisk.

&
LEARN

Dioda LED2 zacznie szybko mrugac.

&

W ciggu 10s nacisnij przycisk nadajnika.

© &

Poprawne zaprogramowanie bedzie
sygnalizowane 3-krotnym mrugnieciem diody
LED2. 2 mrugniecia oznaczajg petng pamiec. 1

mrugniecie oznacza koniec czasu nauki.

3x —zaprogramowany

2x —petna pamieé
1x —koniec czasu

Po poprawnym zaprogramowaniu mamy kolejne
10s na zaprogramowanie pozostatych
nadajnikéw itd.

@ &2

Aby zakonczy¢ procedure nalezy odczekac 10s
od ostatniego programowania lub przycisngc
krétko przycisk LEARN . Dioda LED2

mrugnie i odbiornik powrdci do normalnej pracy.

5 o @@ =)




ZDALNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW (DO FUNKCIJI SBS) -eLB9E i eLB9Ek
(WERSJE B9:1.0.1/1.0.0/P:1.0.0i B9:1.0.2/1.0.0/P:1.0.0)

Zdalne programowanie nadajnikéw odbywa sie, gdy mamy zaprogramowany wczes$niej nadajnik 4
kanatowy(np. typ 4E433). Procedura umozliwia zaprogramowanie nowego nadajnika do funkcji SBS.

Przez ok. 5s przytrzymaj jednoczesnie przyciski C _ /@;@
i D zaprogramowanego nadajnika. (" CD

Pus¢ przyciski Ci D (Dioda LED2 $wieci). W@@

C CD

W ciggu 5s nacisnij przycisk nadajnika ktérego

chcesz zaprogramowac. (Poprawne /@@
zaprogramowanie sygnalizowane 3 krotnym @3‘?
mrugnieciem diody LED2 )
Sprawdz poprawnos¢ operacji. Po naci$nieciu D
zaprogramowanego przycisku brama powinna . /u’@/
sie uruchomic. =

ZDALNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW (SBS LUB FURTKA) -eLB9E i eLB9Ek
(WERSJE B9:1.0.1/1.0.0/P:1.1.0i B9:1.0.2/1.0.0/P:1.1.0)

Zdalne programowanie nadajnikéw odbywa sie, gdy mamy zaprogramowany wczesniej nadajnik 2

lub 4 kanatowy(np. typ 4E433). Procedura umozliwia zaprogramowanie nowego nadajnika do funkcji
SBS lub FURTKI.

Przez ok. 5s przytrzymaj jednoczes$nie przyciski A _ /@@
i B zaprogramowanego nadajnika. " AB
Pus¢ przyciski A i B (Dioda LED2 sSwieci). o
G A

W ciggu 5s nacisnij przycisk zaprogramowanego
nadajnika ktory steruje funkcjg SBS lub FURTKA.

UWAGA! = /@;@j
Nowy nadajnik bedzie przypisany do funkcii, do S
ktorej zaprogramowany jest przycisniety
przycisk.

Dioda LED2 zacznie szybko mrugac. ¢

W ciggu 5s nacisnij przycisk nadajnika ktérego

chcesz zaprogramowac. (Poprawne = /@@
zaprogramowanie sygnalizowane 3 krotnym @‘E
mrugnieciem diody LED2 )

Sprawdz poprawnos$c¢ operacji. Po nacisnieciu

zaprogramowanego przycisku dziatanie powinno
by¢ zgodne z przypisang funkcja.

2

M




SYGNALIZACJA STANOW | BLEDOW

DIODA/Y STAN NORMALNEJ PRACY STAN AKTYWNY
sTOP @) O
W1, SBS O @)
O w spoczynku
FOTO IN ’ O PODCZAS RUCHU
PODCZAS RUCHU/ODLICZANIA CZASU AUTOZAMYKANIA
M10L, M1CL, O blano @ obiano
M20L, M2CL @ oianc O bianc

Jezeli w stanie normalnej pracy przy probie uruchomienia napedu dioda LED1 zaczyna

migac oznacza to wystgpienie btedu.

SYGNALIZACJA LED1 OPIS

Btad triaka. Triak/i silnika

1x . . . .
1 1. . . .
& szybkie mignigcie co 1.5s Skontaktowac sie z serwisem.

zostat/y  uszkodzony.

&zx 2 szybkie migniecia co 1.5s

Btad testu fotokomorki.

Sprawdzi¢  poprawnosc

podtaczenia. Masa nadajnika musi by¢ podpieta do wejscia

FOTO COM.




NOTATKI

Dystrybutor / Sprzedawca




