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Przed montazem i pierwszym uzyciem sterownika zapoznaj sie doktadnie z instrukcjg obstugi i
zachowaj jg na wypadek konieczno$ci uzycia w przyszto$ci.

Zgodnie z postanowieniami Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE oswiadcza sig, ze produkt
nie moze zosta¢ oddany do eksploatacji, az do momentu, gdy maszyna finalna, do ktérej jest
wbudowany lub ktérej jest podzespotem, uzyska oswiadczenie o zgodnosci z dyrektywami oraz
odpowiednimi przepisami, ktére maszyna finalna musi spetniaé.

Zalecenia i Srodki ostroznosci dotyczace bezpieczenstwa.

Przed przystapieniem do montazu oraz uzyciem napedu nalezy uwaznie przeczytaé
wszystkie ostrzezenia i zasady bezpieczenstwa. Nieprawidlowa instalacja i nieprzestrzeganie
norm zawartych w instrukcji moze spowodowaé powazne wypadki.
¢ Instalacje sterownika mogg wykonywac tylko wykwalifikowane osoby z odpowiednimi uprawnieniami.

o Instalacje nalezy przeprowadzi¢ z zachowaniem podstawowej ochrony przed wytadowaniami ESD.

o \Wszystkie prace zwigzane z poprawnym funkcjonowaniem urzadzenia (podtgczenie, rozruch,
eksploatacja) muszg by¢ przeprowadzane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami w zakresie eksploatacii
urzadzen elektrycznych- oraz zgodnie z przepisami BHP.

¢ |Instalacja elektryczna musi by¢ zabezpieczona wytgcznikiem réznicowo-pragdowym 30maA.

e Brama musi spetnia¢ wymogi norm EN 12604, EN 12605 i DIN EN 13241-1.

e Montaz napedu bramy musi by¢ wykonany zgodnie z normami (EN 12453, EN 12445 i EN 12635).

¢ Nie nalezy podtgczaé napedu do zasilania wczesniej niz podano to w instrukcji, nie stosowanie sie do tego
zalecenia moze grozi¢ porazeniem pragdem.

o Przed przystgpieniem do instalacji nalezy sprawdzi¢ stan mechaniczny bramy: nie powinna sie nadmiernie
kotysa¢, powinna sie poruszac tatwo i ptynnie.

o Przed przystgpieniem do instalacji nalezy usung¢ niepotrzebne linki i zabezpieczy¢ wyposazenie, np.
zamki.

e Podczas montazu w poblizu bramy nie mogg znajdowaé sie dzieci, osoby niepetnosprawne i pojazdy
mechaniczne.

o \Wszystkie state elementy kontrolne powinny by¢ ulokowane w poblizu bramy, ale z dala od ruchomych
elementéw i poza zasiegiem o0sob postronnych.

e Przed naprawg lub usunigeciem jakichkolwiek czesci bramy, nalezy odtgczy¢ zasilanie.

o Dzieci i osoby niepetnosprawne umystowo nie mogg samodzielnie sterowaé brama.

o Konfiguracje ustawien przecigzenia statycznego i dynamicznego mogg wykonywaé tylko osoby
wykwalifikowane.

Uwagi bezpieczenstwa!

¢ Niedozwolone jest przechodzenie lub przejezdzanie pod poruszajgca sie bramg,

o Niedozwolone jest podnoszenie lub przesuwanie za pomocg bramy przedmiotéw lub osob.

o Nadajnik sterujgcy nalezy chroni¢ przed dzie¢mi, gdyz mogg uzy¢ go do zabawy.

¢ Brame wolno uruchomi¢ tylko wtedy, gdy cata strefa ruchu bramy jest dobrze widoczna i wolna od
przeszkod.

e Przy uruchomieniu bramy nalezy uwaza¢ na inne osoby, zwierzeta domowe, znajdujgce sie w
zasiegu jej dziatania.

¢ Naped bramy wolno uzytkowac tylko wtedy, gdy wszyscy uzytkownicy zostali poinstruowani na temat
jego funkcjonowania i obstugi.

Niedostosowanie sie do powyzszych wskazéwek moze doprowadzi¢ do powaznych skaleczen
lub zniszczenia sprzetu. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody i zakiécenia w pracy
wynikajace z nieprzestrzegania niniejszej instrukcji montazu i obstugi.




Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczgcymi utylizacji niepotrzebnego sprzetu przez
uzytkownikéw prywatnych w Unii Europejskiej przedmiotu zawierajgcego taki symbol NIE
WOLNO wyrzucaé wraz z innymi $mieciami. W tym przypadku uzytkownik jest
odpowiedzialny za odpowiednig utylizacje przez dostarczenie urzadzenia do
wyznaczonego punktu, lub producenta ktory zajmie sie jego dalszg utylizacjg. Osobne
zbieranie i przetwarzanie wtérne niepotrzebnych urzadzen utatwia ochrone srodowiska
naturalnego i zapewnia, ze utylizacja odbywa sie w sposob chronigcy zdrowie cziowieka i
Srodowisko. Uwaga ta dotyczy takze zuzytych baterii i akumulatoréw.

Sterownik el_B2

1. Przeznaczenie

Jest to sterownik dla napeddéw bramowych i garazowych wykorzystujgcy silniki na napiecie state
24V o mocy do 140W. Doskonale nadaje sie do pracy ciggtej. Mozna zastosowac¢ go na parkingach
osiedlowych, posesjach prywatnych i w firmach.

eLB2 moze byé wykorzystany jako zamiennik dla sterownikéw MAGIC 600 i MAGIC 1000.
Zlacze silnika oraz zlgcza zewnetrzne w_sterowniku eLB2 oraz MAGIC 600 i MAGIC 1000 sa
kompatybilne. W przypadku takiego wykorzystania nalezy bezwzglednie zapozna¢ sie z notg
serwisowg do sterownika eLB2 dostepng na stronie producenta.

2. Sposoéb dziatania

Sterowanie napedu odbywa sie po poprzez zaprogramowany w eLB2 przycisk nadajnika, lub
przycisk dzwonkowy podtgczony do wejscia oznaczonego symbolem+). W obu przypadkach dziatanie
urzadzenia jest identyczne i polega na sekwencyjnym wykonywaniu polecen, czyli krok po kroku.
Dodatkowo sterowaé napedem mozna za pomoca klawiszy umieszczonych bezposrednio na automacie:
-1 otwieranie, - | zamykanie. Po zalgczeniu zasilania pierwszym rozkazem jest otwieranie, jesli wydamy
nastepne polecenie w trakcie ruchu bramy to jg zatrzymamy, a nastepnie mozemy uruchomic¢ jg w
kierunku zamykania. Kazde przejscie automatu ze stopu w ruch lub z ruchu w stop jest wykonywane w
sposob tagodny. Wyjatkiem jest zadziatanie bariery podczerwieni przy zamykaniu lub zadziatanie
przecigzenia.

UWAGA!

eLB2H —wspotpracuje z nadajnikami zgodnymi ze standardem transmisji Keelog.

eLB2E —wspdtpracuje z wszystkimi nadajnikami firmy eLdrim zgodnymi ze standardem transmisji
Keeloq.

Zalety sterownika:

o Sterowanie za pomocg nadajnikéw (do 30) na czestotliwos¢ 433,92MHz z kodem
dynamicznie zmiennym Keeloqg.

e Sterowanie na przycisk dzwonkowy.

e Wirtualne krancoéwki.

o Wejscie bariery podczerwieni - jest to dodatkowy element zabezpieczenia, ktéry nalezy
podtgczy¢ pod sterowanie. Zwieksza ona bezpieczenstwo uzytkowania przed najechaniem
bramy na pojazd, osobe lub przedmiot znajdujgcy sie w jej swietle.

e Woczesniejsze auto-zamknigcie bramy po przejechaniu bariery podczerwieni.

e Sterowanie manipulatorem umieszczonym na obudowie tl.

¢ Funkcja automatycznego zamkniecia - powoduje automatyczne zamkniecie bramy po
okreslonym czasie. Czas ten regulowany jest czasem opdznienia automatycznego zamykania.
Fotokomorki skracajg czas automatycznego zamykania, po usunieciu przeszkody z zasiegu
fotokomdrek automatyczne zamykanie nastepuje po 5 sekundach.

e Funkcja osiedlowa - utatwia komunikacje wjazd-wyjazd, gwarantujgc ze brama nie zamknie
sie gdy inna osoba uruchomi brame za pomocg przycisku sterowania recznego lub pilota
zdalnego sterowania.

e Funkcja awaryjnego zamkniecia i otwarcia. Za pomocg klawiszy 1 otwierania, | zamykania
mozna awaryjnie zamkng¢ lub otworzyé brame przy zachowaniu szczegodlnej ostroznosci,
gdyz wszystkie zabezpieczenia sg wytgczone.



¢ Regulacja sity przeciazenia jest to niezbedny element zabezpieczenia przed zgnieceniem
elementéw znajdujgcych sie w swietle bramy, dodatkowo ochrania silnik i caty mechanizm
napedowy bramy przed uszkodzeniem. Site przecigzenia regulujemy potencjometrami
oznaczonymi: ,VR1” Statycznego i "VR2” Dynamicznego.

Dynamiczne domknigcie —pozwala na zatrzasniecie bramy uchyinej.

Sygnalizacja swietlna ruchu bramy lub zatgczanie oswietlenia z opéznionym wytgczeniem.
Automatyczne ustawianie przecigzenia.

Automatyczne uchylenie po przecigzeniu.

Zdalne programowanie nadajnikéw w wersji eLB2E.

Prosta procedura instalacji i programowania.

3. Specyfikacja techniczna sterownika

Zasilanie: 24Vac
Pobdr pradu w stanie spoczynku:  <25mA (bez akcesoriow)
Typ pilota:
eLB2H nadajniki zgodne ze standardem transmisji Keelog
eLB2E nadajniki firmy eLdrim zgodne ze standardem transmisji Keelog
Pamie¢ pilotéw: 30
Odbiornik radiowy: 433,92 MHz
modulacja: OOK
czutosc: 1uV dla wejscia 50oM
Zasieq: do 200m
Silnik:
napiecie zasilania: 24VvDC
moc: <= 140W
Zakres temperatury pracy: -20°C +70°C
Typ bezpiecznika: 1.64/230V (FUSE) 05x20
Waga: 1469

4. Instalacja sterownika

Uwaga! Mechanizm bramy musi by¢ prawidlowo wyregulowany i dziata¢ ptynnie. Podczas

nauki sit i pozycji krancowych nie dziataja zabezpieczenia, wiec procedure nalezy wykona¢ z
nalezytag starannoscig i zasadami bezpieczenstwa. Cala strefa pracy bramy musi byé dobrze
widoczna i wolna od przeszkod, oraz nie wolno dopuszczaé¢ do strefy zagrozonej innych oséb,

dzieci,

1.
2.
3

zwierzat.

Wytgczamy zasilanie.
Instalujemy automat.
Podigczamy przewody do szybko-ztgczek na plytce wedtug schematu potgczen (punkt 4.2).

e Sterowanie reczne <

e Stop bezpieczenstwa

e Fotokomoérki &
Powoli recznie otwieramy brame, az sanie zatrzasng sie w styszalny sposob.
Wigczamy zasilanie.
Dioda LED powinna szybko migac a lampa sygnalizacyjna SwieciC. Jezeli jest inaczej resetujemy
pozycje krancowe wedtug procedury: Przytrzymujemy jednoczesnie przyciski tUP i IDOWN
(ok.10s) dopoki dioda LED nie zacznie mruga¢ powoli. Puszczamy przyciski. Lampa zaswieci
sie. W ciggu 10s potwierdzamy reset naciskajgc kréotko klawisz @MENU. Dioda LED zacznie
szybko. Pozycje krancowe i sity sg skasowane.
Dioda LED szybko miga a lampa sygnalizacyjna $wieci. Przyciskamy klawisz 1UP (otwierania) i
trzymamy, by ustali¢ pozycje petnego otwarcia. Petne otwarcie mozna skorygowaé uzywajgc
klawisza IDOWN (zamykania). Naciskamy krotko przycisk @MENU -dioda LED przestanie
mrugaé¢ a lampa zgasnie. Po okoto 2s sterownik automatycznie uruchomi brame w kierunku
zamykania by nauczyC sie pozycji krancowych, dtugosci drogi oraz sit. Lampa podczas nauki



pulsuje. Uwaga! Nalezy zachowaé¢ szczegd6lng ostroznos¢. Podczas nauki nie dziatajg
przeciazenia.

8. Nastepnie uruchomione zostanie otwieranie i ponowne zamykanie. Brama zatrzyma sie w pozycji
petnego zamkniecia, a lampa i dioda LED zgasna.

9. Przekrecamy potencjometry VR1 i VR2 na pozycje minimalna.

10. Sprawdzamy czy pozycje krahcowe oraz sity poprawnie wytgczajg automat. Jezeli pozycje
krancowe sg nieprawidtowe nalezy ponownie wykona¢ procedure ustawien pozycji kranicowych.
Jezeli wymagana jest korekta przecigzen nalezy jg wykona¢ zgodnie z punktem 8. Regulacja
przecigzen w paragrafie Programowanie.

11. Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania automatu i ustawi¢ na koniec instalacji funkcje dodatkowe
wedtug paragrafu Programowanie.

12. Naped bramy wolno uzytkowac tylko wtedy, gdy wszyscy uzytkownicy zostali poinstruowani na
temat jego funkcjonowania i obstugi. Brama musi spetniaé wymogi norm EN 12604, EN 12605 i
DIN EN 13241-1. Montaz napedu bramy musi by¢ wykonany zgodnie z normami (EN 12453, EN
12445 i EN 12635).

4.1. Schemat podtaczenia

sTop STEROWANIE
STEROWNICZY FOTOKOMORKA SEKWENCYJNE % .
1 8T0R =\ z|1 s24v 1 +24v IIII
2 com «\°| 2 FOTOR |2 58S ~\ =
3 +24V 3 COM «\|3 coM~\©
4 GND 4 GND 4 GND ( )
PRZYCISK PRZYCISK PRZYCISK ANTENX
up MENU  DOWN —F
DIODA LED ———) i - - . -
Ri9 | Rus | Ruo QO
o o

PRZELACZNIK DP1

PRZECIAZENIE DYNAMICZNE—
PRZECIAZENIE STATYCZNE— I PRZEMCZN'K DP2
' | 2
OPTIONS
- + -

FUSE 1.6A
0 olo olo o [ o o]
NN DK
oo
X) LE 2
LAMP SEC “F1-1rrr
max40w TRAFO :- | | | IMPULSY PRZY
f | £E4535 2 I MAKSYMA;NEJ
PRI E E ° PREDKOSCI
. wotor (( \M )E £ | ™
| 2 S |
230Vac N (WA _:J LI L




4.2. Wymiary sterownika

75. O0m

1 50. 00mprr

5. Programowanie ustawien

Programowanie sterownika odbywa sie przy pomocy trzech przycisku tUP — (otwieranie) , IDOWN
(zamykanie), @©@MENU - menu/akceptacja, czerwonej diody LED umieszczonej na plytce sterownika
oraz przetgcznikéw funkcji OPTIONS (DP1 i DP2). W trakcie programowania pozycje przetgcznikéw
nalezy ustawia¢ wedtug opisu dla danych ustawieh. Po zakohczeniu programowania pozycje
przetgcznikéw nalezy ustawi¢ wedtug pozgdanych funkcji.

Programowanie sterownika moze odbywa¢ sie tylko ,gdy brama jest w stanie stopu (przy
aktywnej opcji auto-zamykania, w stopie po zamykaniu). Po wejsciu w konfiguracje
poszczegolnych ustawien zaswieca sie lampa sygnalizacyjna i pozostaje zapalona do momentu
zakonczenia operaciji.

Zdalne programowanie nadajnikow odbywa sie przy pomocy zaprogramowanego wczesnigj
czterokanatoweqgo pilota i zewnetrznej lampy sygnalizacyjnej. Zdalne programowanie dziata tylko przy
petnym otwarciu.

1. Sygnalizacja swietlna moze pracowa¢ w dwoch wariantach. W pierwszym jako sygnalizacja
ostrzegawcza podczas ruchu bramy. W drugim jako oswietlenie pomocnicze podjazdu czy
garazu z opdznionym wytgczeniem.

1.1 Nauka czasu opodznienia wytgczenia swiatla po zatrzymaniu silnika —ustawiany w
zakresie od 15s do 25minut. Ustawiamy przetgcznik DP1 na pozycje wytgczong OFF. Naciskamy
przycisk ®MENU nie dtuzej niz 3s, dioda LED zapali sie. Nastepnie niezwtocznie (do 3 sekund)
przyciskajgc ten sam klawisz mozemy ustawi¢ czas opoznienia. Jedno przycisniecie odpowiada
15s (np. 4 razy to 1min, LED przygasa przy kazdym przycisnieciu). Czas pomiedzy
przycisnieciami nie moze by¢ diuzszy niz 3s. Procesor automatycznie zapamigtuje nastawy w
chwili zaprzestania programowania (po 3 sekundach od ostatniego przycisniecia) co sygnalizuje
trzykrotnym zaswieceniem diody, zgaszeniem lampy ostrzegawczej. Sterownik powraca do
normalnej pracy. Ustawienie czasu opoznienia powoduje wytgczenie migania.

1.2 Miganie lampy Ustawiamy przetagcznik DP1 na pozycje wyilgczong OFF. Nastepnie
naciskamy przycisk @MENU nie diuzej niz 3 sekundy i czekamy na trzykrotne zaswiecenie
diody. Teraz lampa bedzie migac¢ tylko podczas pracy silnika. Sterownik powraca do normalnej

pracy.

2. Kasowanie nadajnikdéw z pamiegci. Przytrzymujemy przycisk @ MENU. Dioda LED zaswieci sie,
zgasnie, ponownie zaswieci i nastepnie zamruga 3 razy. Puszczamy przycisk. Ponownie
przytrzymujemy przycisk @ MENU dopdki dioda LED nie mrugnie 3 razy. Sterownik powraca do
normalnej pracy. Procedura kasowania zakonczona z powodzeniem.

3. Programowanie nadajnika. Mozna zaprogramowa¢ maksymalnie 30 nadajniki z kodem
dynamicznym firmy Keeloq. Kazdy nadajnik musi byé nauczony osobno. Przytrzymujemy
przycisk ®MENU. Dioda LED zapali sie i zgasnie. Puszczamy przycisk. Dioda LED zacznie
szybko mrugaé. Teraz mamy okoto 10 sekund na krétkie przycisniecie wybranego przycisku w



nadajniku. Trzykrotne mrugniecie diody LED oznacza poprawne zaprogramowanie, dwukrotne
mrugniecie oznacza petng pamiec. Jesli chcemy zaprogramowac od razu wiecej pilotow to po
trzykrotnym mrugnieciu diody mamy nastepne 10 sekund na zaprogramowanie drugiego pilota,
itd. Aby wyjs¢ z procedury programowania nadajnikow nalezy odczeka¢ 10s od ostatniego
programowania lub nacisng¢ krotko (<3s) przycisk @MENU. Jednokrotne zapalenie diody
oznacza koniec nauki i powr6t sterownika do normalnej pracy.

4. Automatyczne zamykanie. Czas ustawiamy w zakresie od 5s do 25 minut. Przy tym ustawieniu
Swiatto Swieci gdy brama jest otwarta i jezeli wkgczone jest mruganie to 5s przed ruchem bramy
lampa sygnalizacyjna zaczyna mrugaé. Ustawiamy przetgcznik DP1 w pozycji ON. Nastepnie
naciskamy przycisk @MENU nie dtuzej niz 3sekundy. Nastepnie niezwtocznie (do 3 sekund)
ponownie przyciskajgc ten sam klawisz mozemy ustawi¢ czas automatycznego zamkniecia.
Jedno przycisniecie odpowiada 15s (np. 4 razy to 1min, LED przygasa przy kazdym
przycisnieciu). Czas pomiedzy przycisnieciami nie moze by¢ dtuzszy niz 3s. Procesor
automatycznie zapamietuje nastawy w chwili zaprzestania programowania, co sygnalizuje
trzykrotnym zaswieceniem diody i powraca do normalnej pracy. Gdy w ciggu 3s nie naci$niemy
przycisku automatycznie zostanie ustawiony minimalny czas 5s. Przy auto zamykaniu niezbedne
sg fotokomorki dla bezpieczenstwa uzytkownika, (aby brama nie zamkneta sie, gdy w jej Swietle
jest przeszkoda)!! Dodatkowo fotokomérki skrocg czas otwarcia. Sterownik eLB2 rozpozna
przejechanie pojazdu i zamknie brame po 5s. Nacisniecie przycisku podtgczonego do wejscia
STOP spowoduje, ze czas autozamykania bedzie liczony od nowa. Aby wytgczy¢ funkcje
autozamykania nalezy przetgcznik DP1 ustawi¢ w pozycji OFF.

5. Dynamiczne domkniecie. Funkcja wymagana dla bram uchylnych, aby brama poprawnie sie
domkneta. Zatgczamy jg poprzez ustawienie przetgcznika DP2 na pozycje ON.

6. Funkcja osiedlowa. Przytrzymujemy przycisk @MENU. Dioda LED zaswieci sie, zgasnie i
ponownie zaswieci. Puszczamy przycisk. Jezeli dioda zgasnie to funkcja jest wytgczona. Aby jg
wigczy¢ naciskamy krétko przycisk @MENU. Dioda LED sie zaswieci. Nastepne przycisniecie
wytgczy tg funkcje (dioda zgasnie) itd. Czekamy na (ok.5s) na trzykrotne zaswiecenie sie diody
LED. Sterownik powréci do normalnej pracy. Funkcja osiedlowa dziala tylko z wlgczona
jednoczesnie funkcja AUTOZAMYKANIA. Dziatanie przyciskéw tUP i IDOWN pozostaje
bez zmian.

7. Zdalne programowanie (funkcja niedostepna w wersji eLB2H) pilotéw odbywa sie gdy brama
jest w petni otwarta i mamy zaprogramowany wczesniej pilot 4 kanatowy(np. typ 4E433).
Przytrzymujemy jednoczesnie klawisze pilota C i D (przez okoto 5 sekund) dopdki nie zaswieci
sie lampa sygnalizacyjna podtgczona do wejscia LAMP. Po zaswieceniu mamy okoto 5 sekund
na wcisniecie klawisza pilota ktory chcemy zaprogramowac. Trzykrotne mrugniecie lampy
oznacza poprawne zaprogramowanie, dwukrotne mrugniecie oznacza petng pamiec. Jesli
chcemy zaprogramowac od razu wiecej pilotow to po trzykrotnym mrugnieciu diody mamy
nastepne 5 sekund na zaprogramowanie drugiego pilota, itd. Jednokrotne zapalenie diody
oznacza koniec nauki i powr6t sterownika do normalnej pracy.

8. Regulacja sily przeciazenia. Sterownik podczas procedury ustawiania pozycji krancowych
automatycznie dobiera przecigzenia. Po tej procedurze potencjometry VR1 i VR2 nalezy skreci¢
do wartosci minimalnej a nastepnie sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania automatu. Gdy brama nie
chce ruszy¢ nalezy zwiekszyC site przecigzenia statycznego VR1. Gdy podczas zamykania lub
otwierania po zjechaniu z pozycji krancowych brama zatrzyma sie nalezy zwiekszyC site
przecigzenia dynamicznego VR2. Jezeli nie jest wymagana korekta to VR1 i VR2 nalezy
pozostawi¢ w pozycji minimalnej. Nalezy pamietaC aby ustawione sity przecigzen byty zgodne z
obowigzujgcymi normami i przepisami.

9. Resetowanie pozycji krancowych. Przytrzymujemy jednoczesnie przyciski fUP i IDOWN
(ok.10s) dopoki dioda LED nie zacznie mruga¢ powoli. Puszczamy przyciski. Lampa zaswieci
sie. W ciggu 10s potwierdzamy reset naciskajgc krotko klawisz @MENU. Dioda LED zacznie
szybko. Pozycje krancowe i sity sg skasowane. Nalezy przeprowadzi¢ procedure samouczenia
napedu.



10. Procedura samouczenia napedu. Dioda LED szybko miga a lampa sygnalizacyjna swieci
(jezeli jest inaczej nalezy zresetowacé pozycje krancowe wedtug punktu 9 ). Przyciskamy klawisz
fUP (otwierania) i trzymamy, by ustali¢ pozycje petnego otwarcia. Petne otwarcie mozna
skorygowaé uzywajgc klawisza IDOWN (zamykania). Naciskamy krotko przycisk @MENU -dioda
LED przestanie mrugac a lampa zgasnie. Po okoto 2s sterownik automatycznie uruchomi brame
w kierunku zamykania by nauczy¢ sie pozycji krahcowych, dtugosci drogi oraz sit. Lampa
podczas nauki pulsuje. Uwaga! Nalezy zachowaé szczegdlng ostroznos¢. Podczas nauki nie
dziatajg przecigzenia. Nastepnie uruchomione zostanie otwieranie i ponowne zamykanie.
Brama zatrzyma sie w pozycji petnego zamkniecia, a lampa i dioda LED zgasng. Sprawdzamy
czy pozycje krancowe oraz sity poprawnie wytgczajg automat, jezeli pozycje krancowe sag
nieprawidiowe nalezy ponownie wykonaé procedure ustawien pozycji krancowych. Sprawdzié i
doregulowac site przecigzenia za pomocg potencjometrow ,VR1 i VR2" zgodnie obowigzujgcymi
normami.

11. Funkcja awaryjnego zamkniecia i otwarcia. Za pomocg klawiszy tUP (otwierania), IDOWN
(zamykania) mozna awaryjnie otworzy¢ lub zamkngé brame przy zachowaniu szczegdlnej
ostroznosci, gdyz wszystkie zabezpieczenia sg wytgczone. W tym celu nalezy nacisng¢ klawisz
dla wybranego kierunku i trzymac¢ obserwujgc ruch bramy. Ruch bramy rozpocznie sie po 5s.
pauzie. Podczas awaryjnego otwierania nalezy zachowaé szczegoélng czujnosc i rozwage gdyz
wszystkie zabezpieczenia sg wylgczone: przecigzenie, fotokomoérki oraz pozycje krancowe.
Jedynie funkcja STOP jest aktywna.

6. Notatki

Dystrybutor / Sprzedawca




